
Le robot autonome Le robot autonome 
pour l’entretien des vergers.pour l’entretien des vergers.

 Déplacement autonome dans le verger.

 Trois outils embarqués possibles : dédrageonneuse 
   EcoCut360, tondeuse sous le rang et inter rang, 
   pulvérisateur.

 Environ 60h d’autonomie.
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RoboCut360RoboCut360



Vitesse travail	 Jusqu’à 6 km/h.

Énergie primaire	 Thermique : moteur diesel 30 CV.

Énergie secondaire	 Électrique 48V : pour déplacer le robot. 
	 Hydraulique : pour actionner les outils.

Traction	 4 roues motrices directrices actionnées 
	 par des motoréducteurs électriques.

Communication	 Écran de contrôle (paramétrage, diagnostic…) 
	 Supervision sur téléphone portable opérateur. 
	 Diagnostic des logiciels à distance.

Outils embarqués	 Dédrageonneuse EcoCut360. 
	 Tondeuse sous le rang et inter rang. 
	 Pulvérisateur jusqu’à 600 L.

Déplacement	 Scénarios de déplacement en fonction 
autonome	 de l’outil installé : spirale, rangée par rangée...

Déplacement	 Attelé au tracteur 
entre parcelles	 ou sur remorque.

Autonomie	 Environ 60 h (réservoir de 100 L de gazole).

Porte outils	 Type 3 points catégorie 1.

Dimensions	 3,70 m x 1,8 m x 1,8 m (L x l x h).

Poids	 1 600 kg.
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